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PREFACIO

El RailRover es un detector de fallas de riel ultrasdnico digital, disefiado de acuerdo con el cédigo TB / 2340-
2012 de China "Detector de pruebas ultrasénicas para riel", que es adecuado para probar fallas en rieles de
acero de 20 kg / m ~ 80 kg / m.

El sistema consta de una unidad principal, Transductores de ultrasonido, un tanque de agua para contener el
acoplante y un vehiculo que puede empujarse a lo largo de un riel.

Caracteristicas principales del sistema:

a)

b)

c)

d)

e)

f)

g)

h)

Monitor no reflectante en color de 8,4 pulgadas, pantalla grande, alto brillo, sin necesidad de usar un
parasol, imagenes claramente visibles a la luz del sol.

9 canales para detectar fallas en la cabeza del riel, alma del riel y el fondo del riel al mismo tiempo.

2 modos de prueba: ecos en modo A e imagenes en modo B, distinguibles por colores. Los ecos del
modo Ay las imagenes del modo B se muestran en diferentes dreas simultaneamente.

36 botones tactiles para una facil operacién: las funciones principales (como sensibilidad, interruptor
de alarma de sonido, seleccién del tipo de riel y calibraciéon de kildmetros) se manejan con un botén
para ahorrar tiempo de operacion.

Registro automatico de datos de prueba completo (ruta de operacién, velocidad de prueba, tiempo,
estado de alarma, sensibilidad, etc.)

Software para PC para reproduccion y analisis de archivos de registro de curso completo.

Posicionamiento GPS para guardar automaticamente la informacién de posicionamiento, y el tiempo
puede ser calibrado.

Funcién de prueba de acoplamiento de la sonda.

Buena adaptabilidad al medio ambiente, estructura a prueba de lluvia.

Precauciones de operacion y guia de seguridad

a)

b)

c)

d)

f)

g)

Guarde este Manual de operacién y siempre opere el sistema siguiendo los pasos y métodos descritos
en el Manual de operacién.

Antes de operar el sistema, el operador debera haber recibido capacitacion formal en pruebas
ultrasonicas.

No intente desmontar y reparar el sistema a menos que se describa especificamente en el Manual de
operacion.

No coloque el sistema en el lugar de humedad o cerca del radiador, campo magnético fuerte o fuente
de calor.

Cuando el sistema no esté en uso durante mucho tiempo, debe encenderse al menos una vez al mes.
Evite colisionar cualquier objeto duro contra la pantalla.

No utilice un cable de alimentacién dafiado o desgastado.
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Capitulo 1

Composicion y estructura del sistema

El sistema consta de una unidad principal, bateria, transductores de ultrasonido y un vehiculo.
1.1 Unidad principal El panel frontal / posterior de la unidad principal es como se muestra en la Fig. 1-1.

Tabla 1-1 Partes del panel frontal del sistema

No Nombre de la funcién Descripcion
1 Bocina alarma
2 Teclado 36 funciones de botdn
3 Pantalla de visualizacidon Monitor de 8.4” de alto brillo
4 Indicador Indicador de encendido
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Fig. 1-1 Vista frontal
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Fig. 1-2 Panel trasero

No Nombre de la funcién Descripcion

1 Compartimiento de la bateria Bateria de lon-Litio inteligente incorporada
2 Puerto de red Puerto de red

3 Puerto de tarjeta de memoria Puerto de tarjeta MicroSD

4 Puerto Codificador Puerto de encoder del dispositivo

5 Puerto GPS Puerto del modulo GPS

6 Puerto del botén de marcado Puerto de acceso de marcado directo

7 Puerto de alimentacion Puerto de entrada de alimentacion

8 Interruptor Interruptor de canal de deteccidn / calibracion
9 Canal de calibracién Puerto de calibracién de sonda

10 | Canal de deteccién A ~ | puerto del canal de deteccidn

Tabla 1-2 Partes del panel posterior
1.2 Bateria
1.2.1 Rendimiento de la bateria

La energia para el sistema se puede suministrar desde un conjunto de bateria de litio recargable, que consta
de tres baterias de litio en tdndem y las tres en paralelo, capacidad de 7500 mAh, voltaje de capacidad total de
12,6 V. El sistema puede funcionar durante 10 horas a través de la bateria, cuando el voltaje del sistema es
inferior a 10 V, los archivos se guardaran y el sistema se apagara automaticamente. Reemplace o recargue la
bateria.
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1.2.2 Carga de la bateria

Conecte el adaptador a la toma de corriente, luego conecte la alimentacion de CA a una toma de corriente
AC220V. El sistema se puede usar durante la carga. Cuando el sistema se carga o la energia es suministrada por
el adaptador, el indicador en el adaptador es rojo. Cuando la bateria esta llena y el sistema estad apagado, la
indicacion en el adaptador es verde. El tiempo de carga es de 5 horas cuando la bateria estad en capacidad de
descarga completa.

1.3 Sonda

Hay 9 canales de deteccién del sistema, con 9 grupos de sondas. Entre las sondas, la sonda 0 ° y la sonda
trasera 37 ° son sondas combinadas, la sonda frontal 70 ° y la sonda trasera 70 ° son sondas combinadas. Los
tipos de sonda son como se muestran en la Tabla 1-3, y la disposicién es como se muestra en la Fig. 1-3.

No Canal de deteccion Transductor
1 A Transductor Frontal Exterior 70°
2 B Transductor Trasero Exterior 70°
3 C Transductor Frontal Interior 70°
4 D Transductor Trasero Interior 70°
5 E Transductor Trasero  70°
6 F Transductor Delantero 70°
7 G Transductor Trasero  37°
8 H Transductor Delantero 37°
9 I Transductor 0°
+
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Fig. 1-3 Arreglo de los
Transductores
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Fig. 1-4 Sistema

No Nombre Descripcion de la funcion

1 | Unidad principal Detector de fallas

2 Perno de fijacion Perno de fijacion horizontal

3 | Manubrio Asa de empuje del sistema

4 |Tonillo de fijacion del | Perno de fijacién de altura
manubrio

5 | Valvula de agua Valvula de control de acoplante

6 | Gancho de sujecion Gancho de fijacion del nivel del sistema

7 | Ruedadegoma Rueda de soporte

8 | Asa de elevacién Asa para levantar el sistema

9 | Cepillode agua Limpia polvo

10 | Soporte de transductor Fijacidon de la sonda

11 |Tornillo de fijacion de | Fijacidn del asa de elevacion
elevacion

12 | Tonillo de fijacion del mango | Fijacién de asa

13 | Tablero giratorio Fijar tablero

14 | Tornillo de fijacidon Retirar unidad principal

15 | Caja de herramienta Herramienta de servicio

16 | Rueda de nailon Rueda soporte

17 | Rueda lateral Rueda guia
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1.4.1 Manubrio

Manubrio: Es conveniente para que el sistema se mueva por tierra y por el riel. Con un gancho de angulo
giratorio, se puede colgar la botella de agua y bote de pintura de aceite en el gancho. El operador puede
ajustar el manubrio de empuje a una altura adecuada siempre que se sienta cdmodo. Puede aflojar el tornillo
apretado del manubrio, levantarlo hacia arriba o hacia abajo a una altura adecuada y luego fijar el tornillo. El
gancho puede girarse 45° hacia la derecha o hacia la izquierda. Luego levante el gancho, alinee el hilo de
orientacién con la ranura y baje el gancho.

1.4.2 Ajuste del sistema de elevacién y rotacién de nivel

a) Ajuste de la elevacion: afloje la tuerca de fijacion de elevacion (consulte la Fig. 1-4 parte 11), levante el
sistema a un dngulo de elevacion adecuado y fije la tuerca.

b) Ajuste de la rotacién de nivel: afloje la tuerca de fijacidon de rotacidn de nivel (consulte la Fig. 1-4 parte 2),
gire el sistema a un angulo facil de observar y luego fije la tuerca.

1.4.3 Soporte de la sonda

El soporte de la sonda es un componente importante para fijar las sondas y garantizar un buen contacto entre
la sonda y la superficie de prueba del riel. El soporte de la sonda frontal tiene un cepillo de agua para limpiar el
polvo en la superficie del riel y rociar agua de manera uniforme. Ajuste el poste del tornillo de ajuste del
soporte de la sonda para cambiar la posicién izquierda y derecha de la sonda. Durante la deteccién de fallas,
mantenga la sonda en la posicién central del riel. La posicidn de la sonda debe verificarse con frecuencia en
funcionamiento, porque la posicidén izquierda y derecha de la sonda tiene un impacto significativo en la
sensibilidad de la prueba. La desviacion de la sonda de la superficie central del riel no debe ser superior a 2
mm. De otra manera; Habra diferentes sensibilidades entre las dos sondas de 70 ° y las dos sondas de 37 °. La
sonda 02 puede recibir facilmente ecos de la cabeza de riel, lo que puede dar como resultado una alarma
incorrecta.

Fig. 1-5 Soporte de transductor
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No Nombre Descripcion de la funcion
1 | Perno de ajuste del transductor | Ajuste izquierdo / Derecho

2 | Perno de soporte Para desmontar el transductor
3 | Cepillo Para limpieza de polvo

4 | Transductor Transductor

Tabla 1-5 Partes del soporte del transductor
1.4.4 Cerrar y abrir el tablero giratorio

El tablero giratorio es para fijar el soporte de la sonda y las ruedas para moverse en tierra, que se fija en la
posicion horizontal en la prueba y se pliega cuando se mueve en tierra.

En la operacion de prueba, coloque el Vehiculo en el riel, mueva el botén del perno de la tabla giratoria con la
mano, gire la tabla giratoria a la posicion horizontal y confirme que la tabla giratoria esta colgada por el gancho
debajo de la parte inferior del vehiculo. Al salir del riel, simplemente presione el botén de elevacion, y el
tablero giratorio puede saltar automaticamente, con los tres soportes de la sonda debajo del cuerpo del carro
levantados y bloqueados automaticamente.

1.4.5 Tanque de agua

El tanque de agua consta de dos partes: la parte superior es el kit de herramientas para almacenar
herramientas; la parte inferior es un tanque de agua para contener el acoplador de los transductores. El clip de
cable de sonda externo adjunto es para fijar cables de transductor.

Cémo abrir el kit de herramientas: inserte la llave en la cerradura, gire 90 ° en sentido horario, tire hacia afuera
para abrirla.

Cémo llenar agua en el tanque de agua: mueva el botdn en la tapa de llenado de agua, gire 180 ° hacia afuera
para abrir la tapa de llenado, agregue agua al tanque con una botella de agua y una manguera. Cubra la
abertura con la tapa cuando termine de llenar. Una pantalla de nivel de agua esta en el tanque de agua para
monitorear el nivel de agua.

1.4.6 Asa de elevacion

En la deteccidn de fallas, la manija de elevacidn es para transportar manualmente el sistema dentro / fuera del
riel y el transporte.

1.4.7 Valvula de agua

Fig. 1-6 Valvula de agua
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Operacion:

Como se muestra en la Fig. 1-6, la valvula principal de agua (parte 1) se abre si la manija esta en la
posicién horizontal y se cierra si esta en la posicidn vertical. Hay 4 valvulas de derivaciéon (parte 2 ~ 5), 3
de las cuales fueron instaladas con tuberias antes de la entrega, y la valvula de derivacidon 4 esta
reservada para su uso. La vélvula principal de agua sirve para controlar el encendido y apagado del
suministro de agua. Al salir del riel, la valvula principal debe estar cerrada. Las valvulas de derivacidn son
para controlar el suministro de agua de cada valvula de derivacion.

1.4.8 Montaje y desmontaje de la unidad principal

Antes de desmontar la unidad principal, se deben extraer todos los conectores conectados a la unidad
principal. Luego ajuste el angulo de elevacion del sistema a alrededor de 45 °, aflojando el tornillo de fijacion
de la unidad principal, tire de la unidad principal en la misma direccidn de elevacién (consulte la Fig. 1-4).
Ensamblar la unidad principal en la secuencia opuesta.

1.4.9 Reemplazo de un transductor

Cuando reemplace una transductor, asegurese de que la direccidon de la cerdmica del transductor sea correcta
y de que haya suficiente espacio entre 0.2 mm y 0.5 mm entre los dos ejes de los tornillos superiores para que
puedan girar de manera flexible y confiable en contacto con la superficie detectada. Las zapatas del
transductor deben colocarse en los clips correspondientes de la zapata del transductor.

1.4.10 Rueda de nylon

Vea la Fig. 1-7 para la instalacién de la rueda: tome la rueda delantera de nylon en el riel izquierdo como
ejemplo.

a) Instalacion de la rueda delantera de nylon

Tomamos las ruedas de nylon y el eje de nylon como el centro, lo instalamos lentamente hacia los dos lados,
después de que las tuercas se fijan a ambos lados, sujetamos ambos lados con las manos, los instalamos en Ia
ranura en forma de U del marco de la rueda de nylon en forma de cuadro. Primero instale el tornillo de fijacion
lateral, luego ajuste la posicidn, tire de la rueda de nylon hacia atras (la rondana grande delante de la rueda
grande, la rondana pequefia al final) para formar un angulo de 1-22 entre el riel y el borde grande de la rueda
de nylon para asegurarse de que el eje no se caiga del riel mientras trabaja en el riel. Finalmente, fije las dos
tuercas laterales y finalice la instalacidn.

Fig. 1-7 Instalacion de la rueda de nailon delantera
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Tabla 1-6 Partes de la rueda delantera de nylon

No | Nombre No | Nombre

1 | Tuerca arandela el3stica 6 Ele de rueda de nylon

2 | Soporte de la rueda 7 | Casquillo de eje largo de la rueda delantera
3 | Casquillo de eje corto de la rueda delantera 8 | Conjunto de la rueda lateral

4 | Cojinete (6200) 9 Deflector de la rueda delantera izquierda

5 Ruedas de Nylon

b) Instalacién de la rueda trasera de nylon

La rueda trasera de nylon consiste en un ENCODER, como se muestra en la figura 1-8. Consulte la Instalacién
de la rueda delantera de nylon. Preste atencidn para proteger el cable conductor del encoder durante la

g

Fig. 1-8 Instalacion de la rueda de nailon tracera

1.4.11 Encoder

El Encoder esta disefiado para carros diestros. Después de reemplazar el encoder, verifique si la configuracién
de la rueda del encoder en el menud CONFIG es correcta.

1.4.12 Rueda de goma
Instalacion de la rueda de goma: Primero instale el casquillo de la rueda de goma, fije el resorte del eje, luego

coléquelo en el marco en forma de puerta de la rueda de goma, atraviese el eje de la rueda de goma desde los
lados, finalmente fije la tuerca firmemente.
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Fig. 1-9 Rueda de goma

No.

Descripcion

Rueda de goma

Rodamiento de rueda

Eje de la rueda

Soporte marco de rueda

b WIN|IE

Tuerca de fijacion

LLOG S.A. de C.V.
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2.1 teclado

Hay 36 teclas de operacién para el Sistema, como se muestra en la Fig. 2-1. La Tabla 2-1 detalla la funcién de
los botones debajo de la interfaz principal. Para las funciones en otras pantallas, consulte las caracteristicas

N
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Capitulo 2

Funciones del sistema y operacion

especificas descritas en los pasos de operacidn.
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Fig. 2-1 Teclado de funciones

Table 2-1 Introduction to Operation key

Key

Symbol

Descripcion de la funcion

Aumentar la sensibilidad de deteccidon del canal de deteccion (expresado como X +),
Las funciones de los canales B ~ | son las mismas.

a) Aumente la sensibilidad del canal, presione brevemente con el paso 0.5dB,
presione prolongadamente

Con paso de 3.5dB.

b) Al usar el ancho de la puerta o la posicidn de la puerta en combinacién, para
aumentar el ancho de la puerta o para desplazar la puerta hacia la derecha.

Disminuya la sensibilidad de deteccion del canal de deteccion (expresado como X-),
Las funciones de los canales B ~ | son las mismas.

Disminuya la sensibilidad del canal, presione brevemente con el paso 0.5dB, presione
prolongadamente

C+ D+ E+ F+ G+ H+ I+
C=- D= B~ [F=- GO~ H- I-
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Key

Symbol

Descripcion de la funcion

Con paso de 3.5dB.

b) Al usar el ancho de la puerta o la posicién de la puerta en combinacion, para
disminuir el ancho de la puerta o para desplazar la puerta hacia la izquierda.

Menl CONFIG (Expresado como CONFIG). Para llamar el mend CONFIG, el menu
CHANNEL PARAM y el menu CHANNEL OFFSET del sistema.

Presione este botdn repetidamente para cambiar estos tres menus.

[l 2

Tecla arriba (expresada como ARRIBA). En la pantalla principal, multiplex para cambiar
entre el modo de visualizacion AB / B simple.

Tecla Abajo (expresada como ABAJO). En la pantalla principal, multiplexe para cambiar
entre el Modo A simple y el Modo Todo A.

Tecla izquierda (expresada como IZQUIERDA).

Tecla derecha (expresada como DERECHA).

Tecla de gestion de archivos (expresada como ARCHIVO). Para ingresar rapidamente el
mddulo de administracién de archivos en el ment CONFIG.

Confirmar datos (expresada como OK). Para confirmar la operacion de seleccion.

Tecla Atrds (expresada como ATRAS). Para salir de las funciones activadas o la
operacion actual.

Alarma de pérdida de onda (expresada como ALARMA DE PERDIDA DE ONDA). Para
controlar la alarma de pérdida de onda activada o desactivada.

Onda en alarma (expresada como ONDA EN ALARMA). Para controlar la onda en
alarma activada o desactivada.

Tecla de ancho de puerta (expresada como ANCHO DE PUERTA). Para activar el estado
de ajuste de varios anchos de compuerta, utilizando X + o X- en combinacién para
ajustar el ancho de compuerta correspondiente del canal X.

LLOG S.A. de C.V.
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Descripcion de la funcion

v

Tecla de posicién de puerta (expresada como POSICION DE PUERTA). Para activar el
estado de ajuste de varias posiciones de compuerta, utilizando X + o X- en
combinacion para ajustar la posicién de compuerta correspondiente del canal X.

Selector de tipo de riel (expresado como TIPO DE RIEL). Para cambiar a diferentes
tipos de riel rapidamente. El orden de cambio es de acuerdo con la disposicién en el
maodulo Rail Manage en el menu CONFIG.

Tecla de exploracion (expresada como EXAMINAR). Para pausar la funcion de
grabacion actual y habilitar la funcion de exploracion.

Tecla de marca (expresada como MARCA). Para cambiar varias marcas, incluida la
marca de deteccion, la marca resaltada y la marca cruzada, utilizando OK o BACK en
combinacion para hacer marcas o salir.

Tecla de rechazo (expresada como RECHAZAR). Para activar o desactivar Rechazar.

Calibracidn del kildémetro (expresado como KM). Para calibrar el kildémetro actual
como el redondeo.

Interruptor de encendido (expresado como POWER). Para encender o apagar el
sistema.

2.2 Encendido

a) fuente de alimentacion de la bateria

Operacion:

1) Instale la bateria correctamente.

2) Presione POWER durante aproximadamente 1 segundo para iniciar el sistema. El indicador de
encendido sobre la tecla POWER se vuelve verde. El sistema entra en modo de trabajo después de la

autocomprobacion.

b) Fuente de alimentacién del adaptador

Operacion:

1) Conéctese al adaptador con la unidad principal.

2) Conecte el adaptador con la fuente de alimentacion de CA, el indicador de alimentacidn se enciende.

Cuando su color es verde, significa que el sistema funciona normalmente.

3) Presione POWER durante aproximadamente 1 segundo para iniciar el sistema. El indicador de
encendido sobre la tecla POWER se vuelve verde. El sistema entra en modo de trabajo después de la

autocomprobacion.

LLOG S.A. de C.V.
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2.3 Apagado

LLOG S.A. de C.V.

Operacion:

Presione POWER durante aproximadamente 1 segundo, el sistema mostrara la pantalla de apagado y se
apagara.

[Nota] : desconectar la bateria o el adaptador directamente estd prohibido o provocara la pérdida de
los archivos almacenados.

2.4 Interfaz principal

El sistema tiene dos modos de visualizacion: modos de visualizacion AB y B simple, que pueden cambiarse
presionando la tecla ARRIBA.

El modo de visualizacién AB puede mostrar eco en modo A, imagen en modo B e informacidn relevante al
mismo tiempo, como se muestra en la Fig. 2-2. La esquina superior izquierda de la pantalla es el area de
visualizacidon de eco en modo A, la esquina superior derecha es el area de visualizacién de informacidén y la
parte inferior es el area de visualizacién de imagen en modo B. Es la pantalla predeterminada al encender el
sistema.

El modo de visualizacién Single-B solo muestra imagenes en modo B e informacidn relevante, que aborda
principalmente la necesidad de ver imagenes en modo B mas largas, como se muestra en la figura 2-3. La
pantalla se divide en las partes superior, media e inferior. La parte superior es para el drea de visualizacion de
informacidn, las partes central e inferior son para el drea de visualizacién de imagenes en modo B. Este modo
de visualizacion puede mostrar informacién de imagen en modo B doble del modo AB.

100

BO|

2015-04-03 15:59:50 WL}

70 4.008 -

Aim 70 A 45, 0dB w-————-1-—

50 f . =
: === 70« 45,008 w-———bmmmi=—
40 '
 memrrm S e e e e e o P P70 45,008 w—F—1—
EQF- T T 70 & 45,008 wr-mm—bmmmbm
. RO T, <R ——

37 ¢ 45.008 == —b=-=l---

2 : : SecshecofoschoonbootISPEED. 0LOKAVD

3 E ; o e KM 0000kmO02,315m +
Al L L T SR T
10000, i1 2 ‘3 :4 5 ‘g, ‘7 ‘@, :9 [sas K p{

H 374 45.0d8 w—o——d—

1 BT -1

Fig. 2-2 Modo de pantalla AB, Canal completo A, Combinado B
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Fig. 2-3 Modo de pantalla B sencillo, combinado B

2.4.1 Area de visualizacién de eco en modo A

Para el modo de visualizacion AB, hay dos formatos para la visualizacidon de eco en modo A. Es decir,

a)

b)

Modo de visualizacién de todos los canales (todos los modos A): muestra los ecos del modo A de todos
los canales.

El drea de visualizacidn del modo A en la Fig. 2-2 es el modo A completo. Las 6 lineas en el medio se
refieren a la linea base de eco de 9 canales, cada una de las 3 lineas base superiores es para dos
canales de 70 °, de arriba a abajo: canal AB, canal CD y canal EF, con las ondas de eco hacia arriba; Las
3 lineas de base inferiores (de arriba a abajo) son para: canales G, H e I. con las ondas de eco hacia
abajo. Por encima de las lineas de base, el azul es para el rango de compuerta A y el amarillo para el
rango de compuerta By C.

Modo de visualizacion de un solo canal (modo A Unico): muestra el eco en modo A de un solo canal,
como se muestra en la figura 2-4. La linea base del eco del modo A se encuentra en la parte inferior
del area de visualizacién del modo A, y el color de la compuerta sobre la linea de base es el mismo que
el modo A completo. Las formas de onda de eco en modo A son ascendentes, y la escala vertical se
divide en 10 cuadrados, lo cual es conveniente para ver los ecos en modo A. Para mostrar el canal X,
presione X + / X para cambiar.
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Fig. 2-4 Modo de pantalla AB, Canal sencillo A, Combinado B

2.4.2 Area de visualizacién de imagen en modo B

Hay dos modos para la visualizacién de imagenes en modo B, que se pueden configurar en la visualizacién en
modo B en la funciéon Aux del menu CONFIG.

a)

b)

Modo de combinacidn: pantalla combinada de 70 °, 37 °, 0 ° en el drea completa de visualizacién de
imagenes en modo B, las cuatro lineas se refieren a las lineas de posicién de la cabeza del riel, alma del
riel, orificio del riel y fondo del riel, respectivamente. Las areas de visualizaciéon del modo B en la Fig. 2-
2, Fig. 2-3 y Fig. 2-4 son modos combinados.

Modo separado: toda el area del modo B se divide en tres subdreas, que son areas de prueba de 70 °,
37 °, 0 ° (de arriba a abajo), mutuamente independientes. Ver Fig. 2-5. En este modo, se muestran 8
lineas en el area de visualizacion de imagenes del modo B, que son (de arriba a abajo):

Linea 1: linea punteada, ya que la onda primaria de 70 ° y la prueba de onda secundaria separan la
linea para el drea de prueba de la sonda de 70 °.

Linea 2: linea continua, ya que el drea de prueba de la sonda de 70 ° y 37 ° muestra la linea de
separacion.

Linea 3: linea de puntos, como la linea de posicién de la cabeza del riel en el drea de prueba de la
sonda de 37 °.

Linea 4: linea punteada, como la linea de posicidn del orificio del riel en el area de prueba de la sonda
de 37 °.

Linea 5: linea continua, ya que el drea de prueba de la sonda de 70 ° y 0 ° muestra la linea de
separacion.

Linea 6: linea punteada, como la linea de posicidn de la cabeza del riel en el drea de prueba de la sonda
de0°.

Linea 7: linea punteada, como la linea de posicidn del orificio del riel en el area de prueba de la sonda
de0°.

Linea 8: linea continua, como la linea de posicion inferior del riel en el drea de prueba de la sonda
deO°.
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Fig. 2-5 Modo de pantalla B separado

2.4.3 Area de visualizacién de informacion

En el modo de visualizacidon AB, el drea de visualizacién de informacidn se encuentra en la esquina superior
derecha de la pantalla principal.

Ver Fig. 2-2. En el modo de visualizacidn Single B, el drea de visualizacidon de informacién se encuentra en la
parte superior de la pantalla principal. Ver Fig. 2-3. El drea de informacién consta principalmente de las
siguientes partes:

a) Area de visualizaciéon de informacion del canal: en el modo de visualizacién AB, incluido el color de

visualizacion del canal A ~ |, el tipo de sonda, las lecturas del atenuador, la ruta del sonido del eco, los
valores horizontales y de profundidad.
Cuando el canal se mueve o pierde la alarma, el color de fondo del area de visualizacién del canal se
vuelve rojo. Cuando el canal emite una alarma de pérdida, se vuelve naranja. Cuando estd en modo A
Unico, para resaltar la informacion del canal actual, el color de fuente de los otros canales se vuelve
gris palido. Ademas, cuando el canal emite una alarma, se muestran los valores de la ruta de sonido, el
nivel y la profundidad para ese canal; de lo contrario, se muestra ---. valores horizontales y de
profundidad estdn disponibles.

b) Area de visualizacién de informacién inmediata: Incluyendo la velocidad actual, el kilémetro de
prueba, el tipo de riel en uso, el estado de la tarjeta SD, etc. Si se detecta una tarjeta SD en el sistema,
muestra "TARJETA", de lo contrario muestra "SIN TARJETA".

c) Area de visualizacién de informacién de estado: incluyendo visualizacién de marcado, control de
puerta, control de alarma, etc. Las marcas de aviso se muestran como en la Fig. 2-6 y la Tabla 2-2.

€

« | >

BRI ;'lkm R e |

<

e

Fig. 2-6 Indicacion de marca
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2.5 Menu CONFIG

Operacion:
1) En la interfaz principal, presione CONFIG para ingresar al menu CONFIG.
2) Presione IZQUIERDA o DERECHA para alternar entre 5 médulos funcionales: Work Param, Aux Func,
Rail Manage, File Manage e Machine Info en el mentd CONFIG.

2.5.1 Parametros de trabajo

El médulo de Parametros de trabajo se muestra en la Fig. 2-7, se usa para ingresar informacion basica antes de
la deteccidn.

2015-04-03 16:04: 04 T
Hork. Param fiux Func Rall Manage  Flle Manage  Machine Info
=
ik :  Up
...-:;: Number | -
CRall Mumber
Section :

Current Trip GOO0KmO00m

Unselected: <k turn page #¥select item +select
selected: 4radjust bit ##Fadjust val 0k

Fig 2-7 Parametros de trabajo en el men CONFIGURACION

Operacion:

1) Presione ARRIBA o ABAJO para seleccionar el elemento de modificacion.

2) Presione OK para ingresar el estado de modificacion.

3a) Para modificar un parametro con el campo de entrada (como "usuario" y "nimero de linea"), al
ingresar el estado de cambio, la informacién original se borra y aparece un teclado cuadrado. Solo se
resalta 1 caracter (la posicion donde se modificard). Si el resaltado no es el caracter a modificar,
presione IZQUIERDA o DERECHA para seleccionar la posicion del caracter deseado (nota: la longitud
maxima de entrada es de 8 caracteres). Presione X + o A- para modificar el elemento / valor
seleccionado siguiendo el aviso del teclado cuadrado.

3b) Para modificar un parametro con la opcidn de seleccion (como "Enlace" y "Lado"), presione ARRIBA
0 ABAJO para cambiar el pardmetro.

3c) Para modificar el elemento "KM", al ingresar el estado de cambio, aparece un teclado cuadrado. Solo

se resalta 1 caracter (la posicion donde se modificara).
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Si el resaltado no es el cardcter a modificar, presione IZQUIERDA o DERECHA para seleccionar la posicién
del caracter deseado. Presione X + o A- para cambiar el valor siguiendo el aviso del teclado cuadrado.

Si el resaltado va al “+/-” final, presione ARRIBA o ABAJO para cambiar “+/-”, que es para configurar si
aumenta / disminuye el KM si el sistema se mueve hacia adelante.

4) Presione OK para confirmar la modificacion.
2.5.2 Funciones auxiliares

El médulo Aux Func se muestra en la Fig. 2-8 y se usa para ajustar algunas funciones auxiliares. Cada paso de
modificacion de elemento de parametro es el mismo con 2.5.1.

Hork Param A Func Rail Manage File Manage Machine Infa

B-Scan Mode : Combine OGC Mode H '

Alarm Mode ' : Puhe ngle

Loss Thresh ' 10

speed Thresh : 2. 0kmeN

keld Distance ; Q2sm

Iden Rail Dist : azm

Iden Defect Cond : -=05--10--20--

Unselected: 4% turn page S ¥select item <dselect
Selected: 4% adjust bit #wadjust val 0K

Fig. 2-8 Funciones auxiliares

2.5.2.1 Punto B-scan

Para seleccionar el tamafio de punto de la imagen en modo B, se pueden seleccionar Grande y Pequefio. La
configuracion predeterminada de fabrica es Grande.

2.5.2.2 Modo B-scan

Para seleccionar el modo de visualizacion de la imagen en modo B, se pueden seleccionar Combinar y Separar.
El valor predeterminado es Combinar.

2.5.2.3 Direccién B-Scan

Para configurar la direccion de exploracidon B, "lzquierda -> Derecha" es para la direccién de izquierda a
derecha, o "lzquierda <- Derecha" para lo contrario.
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2.5.2.4 B-Scan Scroll

Para la seleccion de desplazamiento de exploracién B, con Normal o Uniforme disponible. El valor
predeterminado es Uniforme.

Uniform permite un desplazamiento uniforme de la exploracién B después de mantener el rango de deteccidn
necesario para todos los canales.

2.5.2.5 Modo de alarma

La alarma de defecto se distingue por la alarma con diferentes frecuencias. Sujeto a la clasificacion, hay tres
modos de alarma para la seleccién:

1) Tipo de alarma: alarma con una frecuencia para cada alarma positiva y negativa.

2) Posicién del defecto: alarma con una frecuencia para cada uno de los defectos de la cabeza del riel, la
cintura del riel y el fondo del riel.

3) Angulo de la sonda: alarma con una frecuencia para cada uno de los canales 70 °, 37 °, 0 °.
2.5.2.6 Alarma de pérdida
Interruptor de alarma de pérdida de control.

[Nota] : Los interruptores para cada canal para detectar la pérdida de deteccidn se configuran en
"parametros de alarma".

2.5.2.7 Umbral de pérdida Ajusta el umbral de pérdida, que determina si es un umbral de pérdida.
2.5.2.8 Alarma de velocidad

Interruptor de alarma de velocidad de control.

2.5.2.9 Velocidad de trilla

Ajuste el valor de la velocidad, que determina si se excede la velocidad.

2.5.2.10 Umbral de distancia

Ajustelo para determinar si es el valor de distancia inicial de la sobre velocidad, es decir, la alarma se activara
solo después de que la sobre velocidad continua alcance el valor de distancia establecido.

2.5.2.11 Auto Mark Weld
Interruptor de funcidon Auto Mark Weld, y el valor predeterminado es OFF.
2.5.2.12 Distancia de soldadura

Ajuste de distancia de soldadura. Si Auto Mark Weld estd activado, cada distancia de soldadura como se
configura aqui, se marca una marca de soldadura automatica H, y el valor predeterminado es "25m".

2.5.2.13 Auto Iden Rail
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Interruptor de identificacion de tipo de riel automatico. y el valor predeterminado es OFF.

2.5.2.14 Iden Rail Dist

Configuracion de distancia identificada por ferrocarril. Si Auto Iden Rail esta activado, siempre que Iden Rail
Dist coincida con un tipo de riel mas adecuado, cambiard automaticamente al riel correspondiente. El valor
predeterminado es "2 m".

2.5.2.15 Identificacién de defecto automatico

Interruptor automatico de identificacion de defectos.

2.5.2.16 Condicién de defecto de Iden

Para configurar la condicidon para determinar el defecto. Si Auto Iden Defect estd activado, sujeto a la
configuracién de condicidn, se marca A (defecto leve), A A (defecto de desarrollo) o A A A (defecto grave).

2.5.2.17 Rueda del encoder

El sistema predeterminado es el vehiculo para diestros. Si el usuario desea cambiar a vehiculo para zurdos,
ajuste la rueda del codificador a la izquierda.

[Nota] : Sila rueda del codificador no esta configurada directamente, la pantalla no mostrara la imagen en
modo By el sistema no podra grabar archivos automaticamente.

2.5.2.18 Configuracion del modo DGC

Seleccione DGC y presione OK para ingresar al modo DGC. Ver Fig. 2-9.
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Fig. 2-9 Interface DGC

Segun el dngulo de la sonda y la posicion de prueba, en el sistema estan disponibles 4 curvas DGC para 9
canales, correspondientes a los canales ABCD, EF, GH e I. Presione IZQUIERDA o DERECHA para seleccionar la
curva DGC que se ajustara.

Para cada grupo de canales, se pueden guardar multiples curvas DGC. Seleccione una curva DGC, presione OK
o A + PARA agregar una nueva curva DGC e ingresar el estado de cambio, Fig. 2-10.

En el estado de cambio, presione IZQUIERDA o DERECHA para seleccionar la profundidad, presione ARRIBA o
ABAJO Para cambiar el valor de dB, en el rango 0 ~ 18dB. Después del cambio, presione ATRAS para volver al
menu superior.

Seleccione una curva DGC, presione B + para eliminar la curva DGC seleccionada.
El sistema estd integrado con una curva DGC predeterminada, que es para las sondas configuradas ajustadas
cuando se entrega. No se permiten cambios ni eliminaciones.
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Fig. 2-10 Cambio a modo DGS

2.5.2.19 Nuevo archivo

Un archivo, creado por el sistema para guardar el registro de prueba de ese dia, lleva el nombre de la fecha. Si
el usuario necesita crear un nuevo archivo para guardar el registro, seleccione este elemento y presione OK,
con el nombre de archivo "Fecha _M", M representa el archivo Mth creado en esa fecha.

2.5.2.20 Nombramiento automatico

Por defecto, la funcidn "Auto Naming" esta habilitada. Cuando el archivo se crea nuevamente, el nombre del
archivo se incrementa automadaticamente. De lo contrario, al crear un nuevo archivo, debe ingresar
manualmente el nombre del archivo,

2.5.2.21 Modo de almacenamiento

El "Modo de almacenamiento" predeterminado del instrumento es automatico. Es decir, cuando la maquina
detecta la memoria, almacenara automaticamente el resultado del escaneo en el archivo; de lo contrario,

[

presione para iniciar / finalizar la grabacion.

Nota:
Cuando se utiliza el modo de almacenamiento "Manual", se muestra "Grabacion" en el area de
parametros durante la grabacion.
Con el modo de almacenamiento "Manual" en uso, cuando finaliza la grabacién, debe ingresar el
nombre del archivo manualmente



N
www.llogsa.com llm Qﬂ ‘ In_clftss)hg T LLOG S.A. de C.V.
2.5.2.22 Ubicacién de almacenamiento

Se utiliza para seleccionar la ubicacion del almacenamiento de archivos durante el proceso de escaneo. Puede
elegir SD, USB y Sin memoria.

Nota:
(1) Al ingresar a la opcién de menu "Ubicacién de almacenamiento" para cambiar el estado, el
instrumento mostrara "jEsta operacidn requiere un nuevo archivo!". En caso afirmativo, presione OK, de
lo contrario, presione Salir.
(2) Si se selecciona "Ubicaciéon de almacenamiento” como Sin memoria, el proceso de escaneo no se
almacena

2.5.2.23 Eliminar marca

El instrumento desactiva la funcién Eliminar marca de forma predeterminada. Cuando esta activado, cuando
se selecciona Marca, use I- para eliminar la ultima marca.

2.5.2.24 Calibrar la precisién de km

Se utiliza durante el proceso de escaneo. Al presionar KM para calibrar, redondee la precisién del valor KM
seleccionando KM, 100M, 10M o M.

2.5.2.25 Prueba Dual 45 (para metro)

Esta funcion debe activarse manualmente cuando el instrumento se prueba con la sonda dual de 45 °; de lo
contrario, apdguelo. .

Nota:

(1) La sonda dual de 45 ° solo se puede conectar al canal E / F.

(2) Cuando esta funcidn estd desactivada, "Dual 45 Mapping" se desactiva automaticamente.

(3) Cuando se cambia esta funcion, se creard un nuevo archivo automaticamente.

(4) Cuando se cambia esta funcién, la puerta se restablecera automaticamente.

(5) Después de cambiar esta funcién, configure el canal E / F para la transmisidn y recepcion de la sonda
de 70 ° / sonda de 45 ° de acuerdo con Off / On.

(6) Cuando esta funcion esta activada, el canal A se desactiva automaticamente.

(7) Cuando esta funcién esta activada, la curva DGC del canal E / F se desactiva automaticamente.

(8) Después de cambiar esta funcidn, ajuste manualmente el valor de compensacion de canal de
acuerdo con la posicion de la sonda.

2.5.2.26 Mapeo dual 45 (solo para metro)

Cuando el instrumento utiliza la sonda dual de 45 ° para la prueba, puede controlar libremente el resultado de
la prueba Dual 45 en la imagen B. Cuando se enciende, si se detecta la alarma de pérdida de onda, la ruta en
forma de V se asigna en la imagen B; de lo contrario, no esta mapeado.

Cuando hay un defecto en el riel, la prueba de sonda dual de 45 ° mostrara dos ondas de pérdida, es decir, un
par de caminos en forma de V, como se muestra en la figura 2-11. La izquierda es la V dibujada después de la
primera pérdida de onda, y la derecha es la V dibujada después de la segunda pérdida de onda, donde las dos
intersecciones V estan donde esta la falla.
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Nota:

(1) Esta funcion solo estd disponible cuando la funcidn “Prueba Dual 45” esta activada.

(2) Cuando la sonda dual de 45 ° comienza a perder onda, V no se extraera inmediatamente. Cuando
finaliza la pérdida de onda, se dibujard una V hueca (V a la izquierda de la figura 2-11), y los dos
bordes son la ruta de eco al principio y al final de la onda de pérdida.

(3) Las dos V dibujadas después de detectar la misma falla son un par, y la interseccion es la ubicacién de
la falla. Si hay varios defectos en sucesidn, se dibujardn multiples Vs.

En este momento, solo el riel se puede marcar con fallas. Se deben usar otras condiciones auxiliares
(incluidos otros canales angulares) para determinar aiin mas la falla.

(4) Si las rutas en forma de V no pueden aparecer en pares a lo largo de una distancia, intente ajustar la
sensibilidad del canal correspondiente o utilice otras condiciones auxiliares (incluidos otros canales
angulares) para determinar aun mas el defecto.

Fig. 2-11 Transductor Dual 45°, trayectoriaen V
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Fig. 2-12 Administrador de rieles, menu CONFIGURACION
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Operacion:
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1)Presione ARRIBA o ABAJO para seleccionar el tipo de riel en la interfaz de administracién de Riel.

2) Presione OK para ingresar a la interfaz del médulo de informacion detallada del tipo de riel
seleccionado, como se muestra en la Fig. 2-13.

3) Presione IZQUIERDA o DERECHA para cambiar a la posicion del pardmetro que desea modificar.

4a3) Para "Tipo de Riel", presione OK, y aparecera una lista de caracteres en la parte inferior. Presione las
teclas de flecha para seleccionar un cardcter, presione OK para ingresar. Después de terminar la
entrada, presione ATRAS para volver.

4b) Para cualquier elemento que no sea "Tipo de Riel", mueva el cursor al elemento deseado y presione
OK. El cursor cambia para indicar un digital, luego presione la tecla ARRIBA o ABAJO para cambiar el
valor del parametro. Presione IZQUIERDA o DERECHA para cambiar a la posicion del pardmetro que
desea modificar. Después del ajuste, presione OK para confirmar el cambio de valor.

5) Después de modificar todos los parametros, presione A +y el software calculara la ruta y la posicién
de la compuerta para cada canal en funcién del pardmetro ajustado automadticamente. Pulse la tecla
de retroceso para volver al carril Administrar mend.
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Fig. 2-13 Parametros de configuracion de riel
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2.5.3.2 Agregar tipo de riel

En la interfaz Rail Manage, presione A + para agregar el tipo de riel e ingrese a la pantalla de edicién de tipo de
riel. La edicion es igual que los pasos 3) ~ 5) para cambiar el tipo de riel.

[Nota] : El sistema puede almacenar hasta 20 tipos de rieles.

2.5.3.3 Eliminar tipo de riel
Operacion:

1) Presione ARRIBA o ABAJO para seleccionar el tipo de riel en Rail Manage.

2) Presione B + para eliminar el tipo de riel seleccionado.

[Nota] : Los tipos de riel predeterminados no se pueden eliminar.

2.5.3.4 Aplicar tipo de riel
Operacidn:

1) Presione ARRIBA o ABAJO para seleccionar el tipo de riel en Rail Manage.

2) Presione C + para aplicar el tipo de riel seleccionado como el tipo de riel actual.
2.5.3.5 Restablecer
En el menu Rail Manage, presione D + para recalcular la ruta de sonido y las posiciones de las puertas para
cada canal de acuerdo con el valor del pardmetro de cada tipo de pista. Esta funcién es para reiniciar si los
pardmetros de cada canal se modifican y desordenan.
2.5.3.6 Exportacién e importacion
Con la tarjeta de memoria insertada, presione E + en el menu Rail Rail para exportar todos los parametros del
rail a la tarjeta de memoria.
Si la tarjeta de memoria se guardd con el pardmetro de riel exportado, presione F + en el menud Administrar
riel para importar los parametros de riel del archivo al sistema.
2.5.4 Gestion de archivos
El menu Administracion de archivos es como se muestra en la Fig. 2-14, presione ARCHIVO en la interfaz
principal directamente también puede ingresar al mddulo de administracién de archivos en el menud CONFIG.

La lista de archivos puede mostrar Todos los archivos o los archivos en condicidn de fecha de acuerdo con la
configuracion.
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CONFIE(1/3)

Kork Faram Aux Func Rail Manage | File Manage | Machine Info
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4+ % turn page Mswitch display mode [Ex+) select the file
Ea-] play flle [8-) select all  [c-) select none

[o-Y delete the selected file

show on conditlons: +fselect 4% select item 0K

Fig. 2-14 Administrador de archivos, menu CONFIGURACION

2.5.4.1 Interruptor de modo de visualizacidén de archivo

Presione Archivo varias veces en la pantalla Administrar archivo y cambie ciclicamente entre dos modos de
visualizacion de la lista de archivos.

2.5.4.2 Establecer la fecha para "Mostrar en condiciones"
En el modo Mostrar en condiciones, estos son los pasos para cambiar la condicién de la fecha:
1) Presione OK en Mostrar en la interfaz de condiciones para ingresar al estado de modificacion.
2) Presione IZQUIERDA o DERECHA para seleccionar las fechas de las dos condiciones de fecha.
3) Presione ARRIBA o ABAJO para ajustar el valor del elemento seleccionado.
4) Presione OK, y el sistema volvera a mostrar la visualizacién del archivo de acuerdo con las condiciones
automaticamente.
2.5.4.3 Seleccionar archivo
Operacion:

1) Presione ARRIBA o ABAJO para pasar la pagina.

2) Presione A +, B + ... | + para seleccionar los 9 archivos correspondientes en la lista de archivos. El
archivo seleccionado se resaltara.

2.5.4.4 Archivo de reproduccion
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Seleccione el archivo de acuerdo con 2.5.3.3 y presione A- para reproducir. Los pasos de la operacidn son los
siguientes:

1) Presione ARRIBA o ABAJO para controlar la velocidad de reproduccidn, con 3 pasos disponibles: lento,
medio y rapido.

2) Presione IZQUIERDA o DERECHA para controlar el horario de reproduccidon manualmente.

3) Presione A + para pausar la reproduccion

4) Presione B + para reproducir.

5) Presione ATRAS para volver a la interfaz de administracién de archivos.

2.5.4.5 Exportar archivos

Después de seleccionar el archivo de acuerdo con 2.5.4.3, presione F- para exportar el archivo almacenado en
la tarjeta SD a la unidad flash USB.

Presione H- para exportar el archivo almacenado en la tarjeta SD a la unidad flash USB.

2.5.5 Informacion de la maquina

Vea la Fig. 2-14 para la interfaz de Informacién de la maquina.

Hork Param Aux Func Rail Hanage File Manage Il_Ia'_lj:hin'e Info L
Adjust Time : '
Language % English

Color Mode : .

Update System 1

Image Ver : 10

Board Ver : 1

fig. 2-15 Informacion del equipo, menu CONFIGURACION
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2.5.5.1 GPS

Si el posicionamiento GPS tiene éxito, el elemento mostrard la informacidon de latitud y longitud
correspondiente y la fecha y hora correspondiente a la zona horaria. Si el médulo GPS no esta conectado o el
posicionamiento falla, el elemento muestra 00.00.0000 X 000.00.0000 X 0000-00-00 00:00.

2.5.5.2 Ajustar tiempo

Seleccione Ajustar hora si el posicionamiento GPS tiene éxito, presione OK y el sistema calibrara
automaticamente la hora en funcién de la informacion del GPS.

2.5.5.3 Fechay hora

Se recomienda utilizar la funcidn "Calibrar tiempo" para ajustar el tiempo. Sin embargo, en el caso de una
sefial débil de que el GPS no se puede colocar con éxito, este menu se puede usar para ajustar la fecha y la
hora.

2.5.5.4 Idioma

Para la configuracion del idioma del sistema.

2.5.5.5 Brillo

Si el brillo del fondo del sistema es alto, el contenido de la pantalla se puede mostrar mas claramente bajo la
luz del sol. Pero si el brillo es demasiado alto, la corriente del sistema también aumenta. Se recomienda ajustar

el brillo al 30% durante el dia, y 10% por la noche o en funcionamiento de tunel. Los valores actuales en
diferentes brillos son los que se muestran en la Tabla 2-3.

Tabla 2-3 Brillo de pantalla VS Corriente del sistema

Brillo 10% | 20% | 30% | 40% | 50% 60% 70% 80% | 90% | 100%

Corriente (A
(A) 0.51 | 055 (059 |0.63 |0.69 0.75 0.82 0.89 | 096 |1.04

Voltaje (127V)

2.5.5.6 Modo de color
Operacion:

1) Presione OK para ingresar al Modo de color.

2) Presione ARRIBA o ABAJO para ajustar el elemento seleccionado.

3) Presione OK para ingresar el estado de modificacién y recuperar el modo de color.

4) Presione IZQUIERDA o DERECHA para seleccionar el color.

5) Presione OK para confirmar el color, o presione BACK para mantener el modo de color anterior.
6) Presione ATRAS para volver a Informacién de la maquina en el ment CONFIG.
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2.5.5.7 Restablecer todo

Para restablecer todos los ajustes (excepto el parametro de trabajo) a los valores predeterminados. Siga esta
operacion y vuelva a calcular la ruta de sonido y la posicidon de la compuerta de cada canal segun el tipo de riel,
sin eliminar los tipos de riel definidos por el usuario.

2.5.5.8 Sistema de actualizacién

Si el sistema necesita ser actualizado, inserte la tarjeta SD que contiene el software de actualizacién en el
sistema cuando se apaga. Inicie el sistema normalmente y seleccione Actualizar sistema, luego presione OK
para actualizar la configuracion de software y hardware del sistema.

2.5.5.9 Informacidén de version

Para mostrar la informacion de la versién del sistema, incluidos Software Ver, Image Ver, FPGA Ver, Board Ver
y SN.

2.6 Parametros del canal

Operacion:
1) En la interfaz principal, presione CONFIG dos veces para ingresar a la interfaz de parametros del canal,
como se muestra en la Fig. 2-16.
2) Presione ARRIBA o ABAJO para ajustar el elemento seleccionado.
3) Presione X + o X- para ajustar el valor del elemento seleccionado.
4) Después del ajuste, presione ATRAS para volver a la interfaz principal.

100 : : ; 5 i : 5 : 2015-04-03 16:08:56¢ [
80 f : ! : : ! ; {Am 70 .7 45.0d8 “w=--—4--- =
S e e e e s T, A
40' = e :E ?_Cln‘ 45.1J_dE| | e SR B

Eizeeiin e sivaarseh b foe bt o s o liie 2l o L ___IDm70% 45,008 w-—m—-mmd—m-

e S S L S N i [Em 704 45.008 w--o-—b-—-

j:r" ; : : ' : : : : iF___?[)_‘I' 45,008 u———-——t-—-

: : 16 374 45,008 wm--—-mdmmm

20, : e e, s

: : : : : : ¢ : | . e, sy

i e s i i v et e pa ;T [SPEED 0.0kmch

s T T T e e [0, 7 X TP
- e e e [ e R e TE L-—_|TYFE B0 CARD
1000 it 2 i3 14 5 Gig. 17 g 9 | A ool el ]

PARAMI2/3)

5 H

Gatel Tall | x [ | %

Fig. 2-16 Parametros de canal

Nota: Si se cambia la disposicion de las sondas de prueba, debe cambiar el valor de "Tipo de sonda".
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2.7 Parametros de alarma

Operacion:

1) En la interfaz principal, presione el boton CONFIG tres veces para ingresar a la interfaz de parametros
de alarma, como se muestra en la Fig. 2-17.

2) Presione ARRIBA o ABAJO para ajustar el elemento seleccionado.

3) Presione X + o X- para ajustar el valor seleccionado del canal X.

4) Después de completar el ajuste, presione RETURN para volver a la interfaz principal

fm 70 A 40, 008
B 70 e 40, 008 === =a=feu=
L 707 40,008 == —bmmmdm——
Dm 70w 40,008 === —p=m=fom=
70 4 40,008 == —--=J---
701 40, 0dB w-—m p—mmdemn
37 * 42.008 w-—m-—=d—--
37 + 42,008 === Seanfmaa

B0 1202, oo R
SPEED  0.0kmsh
KM 0000k mOGO | O00m: +
TYFE S0 211

I B 3§ K

Fig. 2-17 Parametros de las alarmas

2.8 Parametro de compensacion de canal

Si el usuario ajusta la posicidn de la sonda o cambia el sitio de ensamblaje estandar de la sonda, esto conducird
a una posicidn incorrecta de la ubicacién relativa en la imagen en modo B. En este momento, el usuario
necesita operar el desplazamiento del canal para obtener imagenes correctas en modo B. La imagen superior
en la figura 2-18 es una imagen en modo B con desplazamiento de canal, y la imagen inferior es una imagen en
modo B sin desplazamiento.
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Fig. 2-18 Canal desplazado

Operacion:

1) En la interfaz principal, presione CONFIG continuamente por cuatro veces para ingresar a la interfaz
de desplazamiento del canal.

2) Presione ARRIBA o ABAJO para ajustar el elemento seleccionado.

3) Presione X + o X- para ajustar el valor seleccionado del canal X. Cuando se selecciona el valor de
desplazamiento del canal, X + significa desplazamiento a la derecha de la imagen del canal, X-
significa desplazamiento a la izquierda.

Cuando se selecciona el interruptor de compensacion de canal, Encendido significa que el canal
correspondiente se mueve a la posicidn correspondiente segun el valor, Apagado significa
restablecer a 0.

4) Presione RETURN para regresar a la interfaz principal. Presione la tecla {Back} para regresar a la

interfaz principal.

Nota: Ajuste la posicién de la sonda y ajuste el valor de compensacion de canal.

(1) Elvalor tedrico de Channel Offset =S + L, donde S representa el valor de Channel Offset establecido
por el canal de sonda de 0 °, generalmente O; L es el valor de distancia de la sonda del canal X y el
canal de lasonda 0 °, en mm.

(2) (Solo para el metro) Cuando se activa la "Prueba Dual 45", el valor tedrico de la compensacion de
canal de la sonda receptora dual de 45 ° es S + L, donde S es el mismo que el anterior, y L es el valor
de distancia de la sonda de transmision de 45 ° y el canal de la sonda de 0 °, en mm.
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2.9 Ajuste del atenuador

Bajo el estado de ajuste de ganancia en la interfaz principal, presione X + o X- para disminuir o aumentar la
disminucién del canal X. Presione brevemente con el paso de ajuste como 0.5dB, presione prolongadamente
con el paso de ajuste como 3.5dB.

[Nota] : Presionar brevemente significa presionar la tecla durante menos de 1 segundo, presionar
prolongadamente significa mantener presionada la tecla durante mas de 1 segundo.

2.10 Ajuste de compuerta

Hay tres compuertas del sistema: compuerta de alarma de onda (Puerta A), compuerta de identificacion de
agujero de perno (Puerta B) y compuerta de alarma de pérdida de onda (Puerta C).

La compuerta A es la compuerta de alarma de una onda de falla, el canal A ~ | tiene la compuerta A. La
compuerta A activa la alarma cuando la onda supera el 50%. Para el canal G, H, |, si la onda cae, la compuerta B
o la compuerta C, no se alarma.

La compuerta B es para identificar el eco del orificio del perno del riel. Canal G, H, tiene alarmas de compuerta
B. Compuerta B detecta cuando aparecen dos ondas en mas del 50%. La compuerta C es para detectar el eco
desde el fondo del riel. Solo el canal | tiene la compuerta C. Alarma cuando la pérdida de onda de la compuerta
Cy no hay onda en la puerta B. El umbral de pérdida de onda es del 30%. Los tipos de compuerta de cada canal
se muestran en la Tabla 2-4.

Tabla 2-4 Lista de canal correspondiente y compuertas

Canal No Compuerta No de Compuerta

A/B/C/D/E/F | A: Compuerta de alarma de indicacion 6

G/H A: Compuerta de alarma de indicacidn
B: Compuerta indicadora de barreno
A: Compuerta de alarma de indicacion
B: Compuerta indicadora de barreno
C: Compuerta de indicacién perdida

R R RN

Durante el trabajo de deteccion de CWR, el usuario puede ajustar la puerta B a un valor minimo y desplazar la
puerta a la derecha hacia el extremo derecho. Por el momento, cuando la dosis de la puerta B no funciona
normalmente, no se puede detectar el eco del orificio del perno.

Hay dos formas de ajustar los valores de la compuerta, las operaciones son las siguientes:

a) Método 1: Ingrese a la interfaz de parametro de canal, seleccione el elemento correspondiente y ajuste
el valor. Consulte 2.5.4.9.

b) Método 2: Operar en la interfaz principal, pasos como sigue:
1) Presione GATE WIDTH, cambie la puerta A, B, C ciclicamente y seleccione la puerta para ajustar.
2) Presione X + y X- para ajustar el valor del porche trasero de la puerta del canal X.
3) Presione GATE POSITION, cambie la puerta A, B, C ciclicamente y seleccione la puerta para ajustar.
4) Presione X + y X- para ajustar la posicién de la puerta del canal X.
5) Presione ATRAS para finalizar la configuracién de la puerta.
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2.11 Configuracidén de alarma

La configuracién de la alarma incluye configuraciones de sonido de Onda en alarma, alarma de pérdida de
onda y configuraciones de alarma de pérdida y alarma de velocidad.

a) Configuracion de sonido de onda en alarma: en la interfaz principal, presione WAVE IN ALARM
repetidamente para controlar la alarma activada o desactivada, el usuario puede confirmar el estado
del interruptor en el drea de visualizacidn de informacién. Cuando la alarma del sistema, el fondo del
area de visualizacion del canal de alarma se volvera rojo.

b) Configuracion de sonido de la alarma de pérdida de onda: en la interfaz principal, presione WAVE LOSS
ALARM repetidamente para controlar la alarma activada o desactivada, el usuario puede confirmar el
estado del interruptor en el drea de visualizacién de informacién. Cuando la alarma del sistema, el
fondo del area de visualizacion del canal de alarma se volvera rojo.

c) Configuracién de la alarma de pérdida: incluye umbral e interruptor. La pérdida de umbral y la alarma
de pérdida se pueden configurar en el médulo de funciones auxiliares en el mend CONFIG. Cuando se
activa la alarma de pérdida, a 1 m de distancia, si el nivel de eco es inferior al umbral de pérdida, la
alarma del sistema y el fondo del area de visualizacién del canal de alarma se volveran de color
naranja.

d) Configuracién de la alarma de velocidad: incluye umbral e interruptor. Speed Thresh y Speed Alarm se
pueden configurar en el mdédulo de funciones auxiliares en el menli CONFIG. Cuando se activa la
alarma de velocidad, si la velocidad del trole supera el valor de configuracidn, la alarma del sistema
alerta al usuario para que disminuya la velocidad y evite que influya demasiado rapido en la deteccién.
Para facilitar la distincién, se utilizan sonidos de alarma con diferentes frecuencias.

2.12 Configuracidon de marca

Durante la operacién en el sitio, se deben marcar los defectos leves, graves y sin defecto para el operador que
reproduce los datos para distinguir tales defectos.

Operacion:
1) En la interfaz principal, presione MARK para cambiar las marcas ciclicamente:
* (Sin defecto),
A (Defecto leve),

AA (Defecto de desarrollo),
A A A (Defecto grave),

# (Enfasis),
C (Cruz),
H (Soldadura).

2) Presione OK para marcar.

Si la marca seleccionada esta considerada como defecto, empuje el equipo el equivalente en distancia para
realizar la marca.

Si la marca se selecciona como C (cruz), presione OK para mostrar la ventana de entrada con cuatro nimeros.
[A+]=1,[B+]=2,...... , [1+] =9, [A-] = 0. Presione OK para marcar C (cruz).

Ademas, al usar el botén de marca en el sistema, el usuario también puede marcar los defectos.

Operacién:
1) En la interfaz principal, con el trole quieto, presione el botdn rojo del trole para cambiar ciclicamente 1
~ 6 * marcas, que pueden ser definidas por el usuario.
2) Presione OK o presione el carro para hacer marcas.

[Nota] :Las marcas realizadas no se pueden borrar.
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2.13 Calibracion KM

En la interfaz principal, presione KM para calibrar el valor actual de km redondeando. Por ejemplo: cuando KM
muestra 000km412m, después de la calibracion del kildmetro muestra 000km00Om, si KM muestra
004km591m, después de la calibracién del kildbmetro, muestra 005km000m.

2.14 Ajuste fino del codificador

La funcidén estd en Parametros de trabajo, el ultimo elemento en el menu CONFIG, se usa para ajustar la
precisién del codificador, el paso de ajuste es 0.1%. El usuario puede empujar una distancia mas larga y hacer
ajustes basados en el porcentaje de diferencia de la distancia de empuje real y el KM registrado del sistema.

Operacion:

1) Seleccione Ajuste fino del codificador en la interfaz de Pardmetros de trabajo y presione OK para
ingresar al estado de modificacién.

2) Presione ARRIBA o ABAJO para ajustar el valor.

3) Presione OK para finalizar el ajuste y salir.

2.15 Examinar

Si el sistema se empuja a cierta distancia con la tarjeta de memoria insertada, presione BROWSE en la pantalla
principal para pausar la funcion de grabacidn actual, abra la grabacién actual y vaya a buscar. Presione ARRIBA
o ABAJO para mover las lineas de medicion horizontales, que son para medir la profundidad de la medicion,
con el valor de profundidad a la derecha de las lineas de medicién. Presione IZQUIERDA o DERECHA para
mover las lineas de medicidn verticales, que son para medir la distancia horizontal, con el extremo inferior
mostrando la distancia, con una precisién de 0.001m. Ver Fig. 2-17. Presione A + o A- para cambiar el paso de
las lineas de medida verticales, con 4 pasos disponibles: 1/10/50/100. Presione ATRAS para volver a la pantalla

principal.
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Capitulo 3

Funcidon y operaciéon de PC

Consulte el MANUAL DE OPERACION del software para PC RoverUp.
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Capitulo 4

Deteccion de defectos

4.1 Preparacion

Antes de la deteccidn de fallas, realice las siguientes operaciones:
1) Instale la bateria completamente cargada en el compartimento de la bateria del sistema.
2) Verifique si cada conector del transductor esta enchufado al puerto del equipo correctamente.
3) Verifique la capa protectora de cada transductor para ver si hay alguna burbuja de aire. Si lo hay, cubralo
de nuevo.
4) Verifique la flexibilidad de los marcos giratorios y el tanque de agua debe estar lleno. Si la temperatura
es inferior a 0°, debe agregarse alcohol al agua.
5) Levante el vehiculo/sistema en el riel con las dos manijas de elevacidn y asegurese de que las ruedas de
nylon estén, y no salgan del riel. Desdoblar las bases de transductores delanteros y traseros. Abra las
valvulas para ver si el agua fluye suavemente.
6) Verifique la posicion de cada transductor para ver si esta justo en el medio de la superficie del riel.
De lo contrario, ajuste la tuerca del tornillo del soporte del transductor y mueva el transductor a la posicion
adecuada.
7) Ajuste la altura del manubrio de acuerdo con los requisitos del usuario.
Ajuste la elevacion y el angulo de nivel del sistema.
8) Conecte el mddulo GPS en el puerto GPS en el panel posterior del sistema.

4.2 Operaciones basicas de encendido del sistema

1) Presione POWER en el panel frontal. Seleccione Tamafio sujeto al riel. Establezca el nivel de rechazo en
On.

2) Abra la valvula principal de agua (girela en sentido antihorario a la posicidn nivelada) y luego ajuste las
otras tres valvulas de derivacion (en la parte delantera, media y trasera, gire cada una en sentido horario
a la posicion vertical). El agua fluye desde la valvula delantera continuamente, mientras que el agua de
las otras dos valvulas gotea (5 gotas por segundo).

3) Verifique si el valor de sensibilidad de deteccion de falla para cada canal es correcto. Si los datos de uno
0 mas canales difieren significativamente de los datos grabados, calibre nuevamente la sensibilidad de
deteccion de estos canales.

4) Verifique la posicion de la puerta pequeia para cada canal para ver si es correcta.

5) Ingrese Pardmetros de trabajo, Usuario, Enlace, Lado y configure el valor de KM inicial.

4.3 Configuracion de sensibilidad para deteccidn de defectos

Es muy importante configurar la sensibilidad de deteccion de fallas para las pruebas de rieles. El propésito es
identificar fallas en el tamafio descrito para el cédigo ferroviario. Si la sensibilidad es demasiado alta, el
sistema recibird demasiadas ondas de ruido y la deteccidn es vulnerable a interferencias o juicios erréneos. La

baja sensibilidad puede conducir a la deteccidon de fallas.

Aqui hay dos métodos para ajustar la sensibilidad:



N4
www.llogsa.com UL! A ‘ vl LLOG S.A. de C.V.
4.3.1 Calibrar la sensibilidad de prueba con un bloque de prueba

Calibre la sensibilidad de cada canal con un bloque de prueba (bloque de prueba alargado GTS-60). como se
muestra en la figura 4-1.

A

al L 1 |

Fig. 4-1 GTS-60 Test Block

4.3.1.1 Canal de prueba de 702 (dngulo de inclinacién de 202 para los canales A, B, Cy D)

Prepare un bloque de prueba alargado GTS-60. Coloque la sonda de 702 con un angulo de inclinacién de 202
en el orificio de fondo plano de ¢4 de la cabeza del riel. La onda secundaria se alineara con el orificio de fondo
plano.

Mueva el sistema hacia adelante y hacia atras para encontrar el valor de eco mas alto de este agujero. Ajuste
la sensibilidad de este canal para habilitar la altura del eco al 80% de la amplitud completa. Ajuste los otros 4
canales de la misma manera.

4.3.1.2 Canal de prueba de 702 de exploracién recta (Canal Ey F)

Apunte la sonda de 702 al orificio perforado del lado ®3 en el bloque de prueba alargado GTS-60 (el orificio
también se puede hacer en un riel impecable de 60 / kg / m), como se muestra en la Fig. 4-2. Mueva el sistema
hacia adelante y hacia atrds para encontrar el valor de eco mas alto de este agujero. Ajuste la sensibilidad de
este canal para habilitar la altura del eco al 80% de la amplitud completa. Ajuste el otro canal de la misma
manera.

o = T = T | .

'k { ==

860

Fig. 4-2 GTS-60 Test Block

4.3.1.3 Canal de prueba 372 (Canal Gy H)

Apunte la sonda de 372 conectada a un canal de prueba en la grieta de inclinacién superior de 3 mm del
segundo orificio en el bloque alargado, como se muestra en la figura 4-3. Mueva el sistema hacia adelante y
hacia atrds para mantener los ecos del orificio del perno y la grieta de inclinacidn superior a la misma altura.
Ajuste la sensibilidad de este canal para habilitar la altura del eco al 80% de la amplitud completa. Ajuste el
otro canal de la misma manera.
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Fig. 4-3 GTS-60 Test Block

4.3.1.4 02 canal de prueba (Canal I)

Mueva la sonda de 02 por encima de la grieta horizontal de 5 mm del segundo orificio en el bloque GTS-60
alargado, como se muestra en la Fig. 4-4. Mueva la sonda hacia adelante y hacia atras para mantener los ecos
del agujero del perno y la grieta horizontal a la misma altura. Ajuste la sensibilidad de este canal para habilitar
la altura del eco al 80% de la amplitud completa.

O
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Fig. 4-4 GTS-60 Test Block

Después de ajustar la sensibilidad, registre el valor de atenuacidn de cada canal para referencia mas adelante.
4.3.2 Ajuste de sensibilidad con una onda de ruido

Para probar un reflector de referencia como un riel sin costura (sin bloque de prueba, junta o orificio para
perno), el usuario puede ajustar la sensibilidad rapidamente con las ondas tipo pasto del sistema.

Con la sensibilidad calibrada en un bloque de prueba, mueva el sistema a la seccién del riel sin junta. Cambie el
sistema al modo de visualizacién de un solo canal y configure el sistema en el estado normal. Mientras avanza,
ajuste la altura promedio de la onda dinamica (ondulante) en modo A para que cada canal ocupe una casilla,
registre el valor de dB del atenuador en ese momento. Los ecos de onda tipo hierba son para canales de 70 ° y
37 ° con sensibilidad normal, que son solo de referencia.

De hecho, la onda similar a la hierba es el reflejo de los granos en el material ferroviario. Probado por un
experimento, cuando un orificio de fondo plano de ®4 es ortogonal al haz principal del ultrasonido, la
amplitud del eco es alrededor de 30 dB mds alta que la onda similar a la hierba. Por lo tanto, cualquier defecto
No se lo pierda siempre que la sensibilidad de la onda similar a la hierba sea 6 ~ 12dB mas baja que el nivel de
alarma.

Dado que la disposicién de los granos del riel es "isotrépica", la calibracién de la sensibilidad no se ve afectada
por el angulo de la sonda y las condiciones del sitio. Ademas, el usuario puede verificar si la sonda para ese
canal estd funcionando correctamente en funcién de la presencia o ausencia de ondas similares a la hierba.

en las lineas de escaneo.

4.4 Calibracion KM

Debido al impacto de varios factores del sitio (error del codificador acumulativo, desgaste de las ruedas de
nylon, error de la marca km, prueba de superposicion después de volver a subir al riel, etc.), los km registrados
por el codificador pueden ser diferentes de la marca km real. Se requiere calibrar los km registrados en el
sistema en el sitio. Se sugiere calibrar una vez cada 1 km.
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4.5 Comprobacidn doble de defectos

Debido a la diferencia en el km registrado y la marca de km real, al realizar una doble verificacidn de la falla en
el numero de km especificado, se sugiere ubicar la posiciéon con los valores de latitud y longitud recibidos por
el GPS. El error suele ser de unos 5 metros, con el maximo. error de menos de 15 metros.

Antes de la doble verificacion, primero adquiera los valores de latitud y longitud del defecto. Cuando realice
una doble verificacién aproximada al nimero de km especificado, vaya al menu de funciones auxiliares y podrd
ver el cambio dindmico de los valores de latitud y longitud.

Cuando los valores de latitud y longitud son los mismos que los valores especificados, regrese a la pantalla
principal y busque la falla cerca de esa ubicacion.

4.6 Interpretacion de falla
Debido a los diferentes tipos, tamafios y formas de fallas de rieles, aqui solo se juzgan las fallas tipicas.
4.6.1 Interpretacion de Falla 70 °

Con sensibilidad normal, si el eco aparece dentro del rango de la puerta grande es mas alto que el umbral de
alarma y se mueve a la cuadricula 0.2, puede considerarse como un defecto. Si el eco salta en su ubicacion
original y no se mueve, generalmente es un eco de granos gruesos dentro del riel.

A menudo aparecen ecos perturbadores de éxido en la mandibula del riel y un patrén de escamas de pez, que
se caracteriza por el eco de la mandibula que ocupa alrededor de la tercera a la cuarta cuadricula, o ecos de
escamas de pez en la sexta a la séptima cuadricula (ondas secundarias), sin o con pequefo desplazamiento de
eco. Los ecos de refuerzo de soldadura generalmente tienen un desplazamiento obvio en 3 ~ 5 ° rejillas. Preste
atencién para descartar tales casos en la deteccién de fallas.

4.6.2 Interpretacion de falla 37 °

La sonda de 37 ° es principalmente para probar defectos de grietas de inclinacidn superior o inferior de
agujeros de transferencia y zona de riel Il.

Cuando la sonda de 37 ° se mueve a través de una grieta de inclinacidén larga del orificio del perno mayor de 3
mm, los ecos del perno y las grietas de inclinacién aparecen en la puerta pequefia una tras otra, y con los ecos
del orificio del perno y la grieta de inclinacién superior. Al mismo tiempo, el ultimo eco es el de la grieta de
inclinaciéon superior. Si la grieta de inclinacién superior es mayor de 10 mm, el eco se puede mover al frente de
la puerta pequeiia.

El eco de grieta de inclinacién hacia abajo de 37 ° aparece en el lugar donde el punto de incidencia de la sonda
esta a 15 mm de la seccién de unién del riel.

En la via continua, la sonda de 37 ° sirve para detectar la grieta de inclinacidn de la zona de riel Il. Para evitar la
cobertura del area ciega, apague la puerta B en la linea de exploracion de 37 °.

La interferencia a menudo ocurre en el canal de 37 ° es eco de fondo de carril oxidado. Para la erosién por
lluvia en la posicién de la almohadilla de goma, generalmente hay un pozo con un didmetro de 3 ~5 mm, lo
que produce ruido en la posicidn del flanco posterior de la puerta grande de la linea de exploracién de 37 °.
Ademas, la mandibula hace eco cuando la sonda de 37 ° escanea a través de una seccién parece aprox. la
cuadricula 2.6 y 2.2 cuando se prueba el tipo de carril 50 o 60. Dicho eco de interferencia debe excluirse en la
deteccidn de fallas.
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4.6.3 Interpretacion de falla 0°

Con una sensibilidad de prueba normal, si aparecen 2 ecos en la puerta B a la izquierda de la linea de
exploracién |, se puede determinar como una grieta horizontal de agujero de perno, y el eco en la puerta A es
una grieta horizontal.

En caso de una division vertical, el eco del fondo del riel desaparecera (también conocido como la onda
perdida).

Tal defecto es generalmente grande, oscilando entre 0.1 y 10 mo mas. Si el canal | pierde la onda, agregue la
marca 1 en el punto de incidencia de la sonda de 0 °. Cuando el detector continla avanzando hasta que
reaparece el eco del fondo, agregue la marca 2 en el punto de incidencia de la sonda de 0 °. La distancia entre
las dos marcas es la longitud perpendicular a la division.

4.6.4 Interpretacion de falla de 45° Dual

Las sondas duales de 45 ° tienen forma de Pitch-catch, con una distancia de 2 veces la altura del riel y realizan
pruebas en el método de penetracidon. En circunstancias normales, se mantiene un eco en la puerta para
indicar el fondo del riel; cuando hay una falla en la ruta de transmision y recepcion, el eco del fondo del riel
desaparecera (también conocido como onda de pérdida). Sin embargo, debido al uso del método de
penetracidn, la posicién de la falla no se puede ubicar, y solo la ruta en forma de V de la transmisién y la
recepcién se dibuja en la imagen B, lo que indica que puede haber una falla en cierto posicién en el camino.

Segun el proceso de prueba, cuando la sonda receptora escanea el defecto, awd, habra una onda de pérdida.
Cuando la sonda de transmisién esta cerca de la falla, aparece otra onda de pérdida. En este momento, habrd
dos trayectorias en forma de V en la imagen B. La posicidn de la interseccion indica la ubicacidon donde esta Ia
falla.

Nota:
(1) La sonda dual de 45 ° se usa tipicamente para pruebas de soldadura. Se recomienda que la
funcién "Mapeo doble 45" se active solo cuando se prueben soldaduras.
(2) La sonda dual de 45 ° solo se puede conectar al canal E / F.

4.7 Operacion Off-Rail

Apague la alimentacién y la vélvula de agua principal (no cierre las valvulas de derivacidn), doble las tablas de
giro posterior y frontal en orden. Levante las manijas de elevacién en ambos lados del sistema por dos
personas para sacar el detector de fallas del riel.

El sistema debe colocarse a lo largo de la direccion del riel al bajarse del riel para pausar la operacidn, a fin de
evitar ser arrastrado por la corriente de aire del tren que pasa.
Si la operacidn ha finalizado, retire la tarjeta de memoria para cargar informacion de trabajo.

4.8 Cargar archivos de operacion a la computadora
El registro de deteccién del sistema se guarda en una tarjeta de memoria externa en tiempo real. Después de

la operacion, simplemente saque la tarjeta de memoria, use un lector de tarjetas conectado al puerto USB de
la PC para copiar los registros de trabajo a la PC.
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4.9 Precauciones

a) Apague el sistema presionando el interruptor de encendido, en lugar de retirar la bateria directamente.

b) No conecte la sonda al sistema cuando esté en funcionamiento.

c) Cubra el sistema cuando llueva.

d) Evite empujar el sistema sobre una superficie rugosa.

e) En invierno, no inicie el sistema en interiores en las primeras 4 horas cuando termine la operacion en
exteriores. De lo contrario, podria haber gotas y el sistema podria dafiarse.

f) Siga los pasos de operacidon normal para ensamblar o desarmar la unidad principal. No lo choque contra
objetos duros.

g) La electricidad estatica del cuerpo humano puede provocar un bloqueo del sistema o dafios en los
datos grabados. Se sugiere que el operador se ponga guantes antiestaticos en el invierno y la estacion
seca cuando realice la operacién.
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Capitulo 5

Mantenimiento y reparacion del sistema

5.1 Mantenimiento del sistema

El mantenimiento del sistema puede aumentar la vida atil del sistema, especialmente para la unidad principal,
gue decide la calidad de la deteccidn de fallas, ya que es la parte mas importante del sistema.

Los siguientes son elementos a los que los usuarios deben prestar especial atencién:

a) Enciende / apaga el sistema y lo opera correctamente.

b) Preste atencion a la limpieza de la suciedad en los cables de la sonda, de lo contrario podria provocar el
envejecimiento del cable o la fractura gradual.

c) Si el sistema no se utiliza durante mucho tiempo, retire la bateria del sistema.

5.2 Mantenimiento de la bateria

a) La capacidad y la vida util de la bateria recargable dependen de si la bateria se usa correctamente.
Recargue la bateria con el adaptador configurado. En el siguiente caso, la bateria se recargara:

e Antes de usar la bateria por primera vez.
¢ Si la bateria se almacena durante o mds de 3 meses.
e Bateria baja.

b) Precauciones sobre el uso de la bateria:

1) Al cargar la bateria con el adaptador, utilice una fuente de alimentacion estable y confiable (CA
100V ~ 240V, 50Hz / 60Hz).

2) La bateria del sistema solo se puede recargar con el adaptador configurado y el método
especificado.

3) Recargue la bateria del sistema en una habitacion fresca y ventilada, de lo contrario el efecto de
carga de la bateria podria verse afectado.

4) Si el sistema no estad en uso durante mucho tiempo, la bateria debe recargarse y descargarse al
menos una vez cada 3 meses.

5) Durante el almacenamiento o el transporte, la bateria debe mantener aproximadamente la mitad
de su capacidad.

6) Cuando la bateria del sistema llegue al final de su vida util, para evitar la contaminacidon ambiental,
no deseche, rompa o rompa la bateria a voluntad. Deséchelo adecuadamente de acuerdo con las
leyes y reglamentos aplicables o las normas nacionales.

7) Esta prohibido arrojar la bateria al fuego para evitar explosiones o producir productos quimicos
toxicos.

8) No cargue la bateria cerca de una fuente de fuego o en un ambiente extremadamente cdlido.

9) Esta prohibido hacer que el conductor eléctrico entre en contacto con la placa del poste de la
bateria, para evitar cortocircuitos.
10) Mantenga la bateria lejos de la humedad y nunca la arroje al agua.
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11) No almacene la bateria a una temperatura superior a 60 °C.

12) Si se usa en la condicion de baja temperatura especificada, la bateria solo puede liberar el 80% de
la capacidad nominal. Se recomienda tener una bateria de respaldo.

13) No use la bateria si tiene un olor peculiar, calor, distorsiéon, cambio de color o cualquier otra
anomalia.

5.3 Fallos comunes y resolucidn de problemas

a) Manejo de pérdidas: manejo de pérdidas en operacion manual. Si un canal emite una alarma de
pérdida al empujar el sistema, calibre la sensibilidad del canal.

Continde el trabajo normal si la alarma de pérdida desaparece. Si la alarma de pérdida aun existe,
verifique si el suministro de agua es normal, si hay alguna burbuja en la pelicula protectora de la
sonda, cualquier falla en el cable o enchufe de la sonda, o si la posicion de la sonda esta descentrada.

b) No se muestra al encender el sistema: verifique si el voltaje de la bateria es inferior a 10V; si el
contacto es bueno entre el electrodo fijo de la bateria y el resorte del sistema. Si todos son normales,
la falla esta en el sistema mismo. Pdngase en contacto con un personal de servicio profesional para su
reparacion.

c) Horas cortas de funcionamiento de la bateria: compruebe si el cargador es bueno. Si es normal, la corta
duracién de la bateria puede deberse al envejecimiento de la bateria.

d) No hay eco en un canal. Conecte la sonda de este canal a otro canal para verificacion. Si no hay eco, la
falla estd en la sonda. Si hay un eco, la falla estd en la unidad de transmisién del sistema. Péngase en
contacto con un personal de servicio profesional para su reparacidn.

e) Deteccion de modo B anormal: compruebe si el enchufe del codificador esta en buena conexion con el
conector vy si la rueda de goma del codificador funciona con flexibilidad. La unidad principal del
sistema se puede instalar en el carro de otro sistema del mismo modelo en buenas condiciones. Si la
deteccion del modo B es normal, es la falla del codificador, de lo contrario, es la falla del sistema.

f) Contacte a SIUl si hay alguna otra falla.

5.4 Falla del sistema
El usuario puede solucionar las fallas simples del sistema por si mismo. Para aquellas fallas que no se pueden

identificar las causas o fallas complicadas que no se pueden solucionar, apague la fuente de alimentacion y
retire la bateria, comuniquese con SIUI para obtener servicio.
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General Technical Specifications

Display Screen 84" TFT LCD, 800=600 pixels
Dimension
750 350=800mm
(WaxH=D)
Weight 28K (excluding couplant)

Operation Method

Buttons

Language English/ Chinese
Linit mim

Baitery Type Lithium Battery
Battery Capacity T.5Ah

Battery \Voltage 114V

Battery Cuantity 1pc

Baitery Operation

Time 210 hours
Adapter Input AC100V--240% SO0Hz/G0H=
Adapter Output DC12v

Adapter Power K

System Power =7 oW

Data Siorage 4B External Memony
Input/Output

DCA Power Port 1pc

Micro 50 Card

Holder e

Ethemnet Port 1pc

Encoder Port 1pc

GPS Module Port | 1pec

Hotkey Port 1pc

Probe Port 10 groups

Environment Conditions

Operation

Temperature

-30T—+507T
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Slorage
Temperature B
Channel
Channel Number | 9+1
Probe Port Type BHC
FProbe Port 20 pes
Pulser
Pulser type Megative spike
FRF 400Hz/ channel
Pulze voltage S00v
Pulse width G0ns
Cramiping S000
Receiver
Zain OdBE—80dB, step: 0.5
Bandwidth 1.6MHz—-3 6MH=z
A/D sampling rate | S0MHz
Rectification Full
Filter Analog filtker
Reject 25%
Scan
Scan type AB
Imaging wizard Available
Trigger mode Encoder
Rail Rangs 20-—-B0Kgim
Calibration
Range 0--300mm
Probe delay Ops--99 9ps, step 0.2
Manual calibration | Probe delay
Gate
Test point

Peak
selection
Measurement SVaAL, VAL, HVAL (sound path, level, depth)
Gate Start Full range




N4
www.llogsa.com lD! Qﬂ ‘ In_clftss)hﬁ T LLOG S.A. de C.V.

Gate Width Full range
ate Height Wave in: 50%, Wave loss:30%
Measurement

Fixed. Longitudinal (0° channel) 5920m [ 5; transverse (37", 70°
channel): 3230m's
Curve function MIA

Material Velocity

Auiliary function GP5, loss alamm, speed alam

Alarm signal Sound and light alarm

Display measurs SVAL, VAL, HVAL (sound path, level, depth)

value
Data analysis Screw and dual wave judgment
Testing Index
detection

=40dB
sensitivity surplus
Time bass

=0.5%
linearity
Vertical linearity =5%
Attenuator

10dEx1dB
precision

Dymiamic rangs Low reject: 220dB, high reject: 2~-6dB6

Electrical noiss =15%

level

Probe

Configuration Single 70° | xdpcs
Dwual 70° =ipc
Single 37 | =1 pc
0°+37" =1 pc

Trolley

Tank Capacity 20L

Probe Holder Tpcs

Encoder Precision 2.34mm

Move mode | Manual




